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Technologie
Max-AI®

Depuis le tri robotisé, les trieuses optiques, jusqu’à l’identification 
des matériaux en temps réel, la technologie Max-AI® offre des 
solutions aux résultats remarquables.

La technologie Max-AI® débute avec le VIS (Visual Identification 
System, système de reconnaissance visuelle), une technologie 
avancée qui utilise un système de vision industrielle pour visualiser 
les matériaux et une intelligence artificielle spécialisée pour 
identifier chaque élément sur la base de caractéristiques visuelles. 
Le Max-AI® VIS dirige les trieuses robotisées pour effectuer des 
prélèvements individuels d’éléments ciblés ou de contamination 
pour un accroissement de la pureté et de la valorisation, une 
diminution du travail et des pertes de produits minimales.

Pour des vidéos de trieuses robotisées Max-AI, rendez-vous sur :
https://www.youtube.com/@Max-AIRoboticSorters

MAX-AI® UTILISE UN SYSTÈME DE VISION ET UN RÉSEAU 
NEURONAL MULTICOUCHE POUR L’IDENTIFICATION DE 
MATÉRIAUX

MAX-AI® DIRIGE L’ACTION ROBOTISÉE

Trieuses robotisées Max-AI

Max-AI® AQC-1
Contrôle Qualité Autonome

Max-AI® AQC-2
Contrôle Qualité Autonome

Max-AI® CoBot
Robot collaboratif Max-AI® Flex

Trieuse robotisée pour articles lourds

https://www.youtube.com/@Max-AIRoboticSorters
https://www.youtube.com/@Max-AIRoboticSorters


Max-AI AQC-1
L’AQC-1 est constituée d’une trieuse robotisée 
prenant plusieurs décisions de tri de manière 
autonome, délivrant les éléments prélevés 
vers des goulottes situées des deux côtés 
d’un convoyeur avec une largeur maximale du 
tapis de tri de 800 mm.

Les matériaux identifiables comprennent 
les conteneurs en plastique et métal, le 
papier, le carton et les résidus ; il peut s’agir 
par exemple de séparer les barquettes 
thermoformées, l’aluminium, la fibre 3D et 
les résidus à partir d’un flux de bouteilles en 
PET triées par séparateur optique. Toutes ces 
opérations sont exécutées à une cadence qui 
dépasse les capacités humaines et chaque 
action est déterminée en vue d’une rentabilité 
maximale. 

Avec les trieuses Max-AI AQC, les opérateurs 
d’installations de récupération bénéficient de 
performances de tri durables et homogènes, tout 
en améliorant la sécurité, la valorisation, la qualité 
des produits et les couts d’exploitation.

Largeur maximale du bâti du convoyeur 1 066 mm
Largeur maximale du tapis de tri 800 mm

Plage de tri 
1 600 mm

Jusqu’à 70 prélèvements par minute

Jusqu’à sept types de tri par robot

Identifie les conteneurs en métal et en 
plastique, le papier, le carton, les résidus

Les réseaux neuronaux peuvent être 
reparamétrés pour reconnaitre de nouveaux 
matériaux en fonction de l’évolution des flux 
de déchets

Les prélèvements répondent à des priorités 
de valeur, de poids ou autres spécifications 
définies par l’opérateur

 	› Contrôle qualité des bouteilles plastique
 	› Contrôle qualité des fibres
 	› 	Tri positif des matériaux valorisables
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Max-AI AQC-2
L’AQC-2 est constituée de deux trieuses 
robotisées prenant plusieurs décisions de tri 
de manière autonome, délivrant les éléments 
prélevés vers des goulottes situées des 
deux côtés d’un convoyeur avec une largeur 
maximale du tapis de tri de 1 525 mm.

Les matériaux identifiables comprennent 
les conteneurs en plastique et métal, le 
papier, le carton et les résidus ; il peut s’agir 
par exemple de séparer les barquettes 
thermoformées, l’aluminium, la fibre 3D et 
les résidus à partir d’un flux de bouteilles en 
PET triées par séparateur optique. Toutes ces 
opérations sont exécutées à une cadence qui 
dépasse les capacités humaines et chaque 
action est déterminée en vue d’une rentabilité 
maximale. 

Avec les trieuses Max-AI AQC, les opérateurs 
d’installations de récupération bénéficient de 
performances de tri durables et homogènes, tout 
en améliorant la sécurité, la valorisation, la qualité 
des produits et les couts d’exploitation.

Largeur maximale du bâti du convoyeur : 1 830 mm
Largeur maximale du tapis de tri : 1 525 mm

Plage de tri
1 600 mm par robot

Jusqu’à 120 prélèvements par minute (60 
par robot)

Jusqu’à quatre types de tri par robot

Identifie les conteneurs en métal et en 
plastique, le papier, le carton, les résidus

Les réseaux neuronaux peuvent être 
reparamétrés pour reconnaitre de nouveaux 
matériaux en fonction de l’évolution des flux 
de déchets

Les prélèvements répondent à des priorités 
de valeur, de poids ou autres spécifications 
définies par l’opérateur

 	› Contrôle qualité des bouteilles plastique
 	› Contrôle qualité des fibres
 	› 	Tri positif des matériaux valorisables
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Max-AI CoBot
Le CoBot est constitué du Max-AI® VIS 
(Visual Identification System, système de 
reconnaissance visuelle) et d’au moins un 
robot collaboratif (CoBot). Les CoBots 
peuvent travailler aux côtés du personnel, 
ce qui permet de réduire les exigences 
structurelles et l’encombrement tout en 
améliorant l’accès à la maintenance. Le CoBot 
peut être installé rapidement et facilement 
dans les installations de récupération 
existantes sans temps d’arrêt.

Les matériaux identifiables comprennent 
les conteneurs en plastique et métal, le 
papier, le carton et les résidus ; il peut s’agir 
par exemple de séparer les barquettes 
thermoformées, l’aluminium, la fibre 3D et les 
résidus à partir d’un flux de bouteilles en PET 
triées par séparateur optique.  

Largeur maximale du bâti du convoyeur 1 066 mm
Largeur maximale du tapis de tri 800 mm
Plage de tri 460 mm par robot

Jusqu’à 30 prélèvements par minute et par 
unité robotique (deux bras)

Jusqu’à cinq types de tri par robot

Jusqu’à quatre unités robotisées peuvent 
être installées par unité VIS

Identifie les conteneurs en métal et en 
plastique, le papier, le carton, les résidus

Les réseaux neuronaux peuvent être 
reparamétrés pour reconnaitre de nouveaux 
matériaux en fonction de l’évolution des flux 
de déchets

Les prélèvements répondent à des priorités 
de valeur, de poids ou autres spécifications 
définies par l’opérateur

 	› Contrôle qualité des bouteilles plastique
 	› 	Contrôle qualité des fibres
 	› 	Tri positif des matériaux valorisables
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Max-AI® Robotic Sorters
Generatorstraat 16
NL-1014 AT Amsterdam
+31 (0)20 58 220 30
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Max-AI Flex

Largeur maximale du bâti du convoyeur 2 125 mm
Largeur maximale du tapis de tri 1 830 mm
Plage de tri 1 016 mm par robot

La Flex est constituée du Max-AI® VIS et de 
deux trieuses robotisées, capable de soulever 
des objets d’un poids maximal de 7 kg. Cette 
trieuse robotisée excelle dans les zones où 
des objets lourds et/ou non-uniformes sont 
présents au sein d’un flux de matériaux, tel 
que des zones de pré-tri et de post-tri dans 
un large éventail d’applications. Par exemple, 
la Flex peut trier des sacs poubelle noirs 
parmi des sacs d’autres couleurs ainsi que les 
matériaux entrants dans une zone de pré-tri.

Les matériaux identifiables comprennent les 
conteneurs en métal et en plastique, le papier, le 
carton et les résidus.

Jusqu’à 35 prélèvements par minute et par 
bras de robot

Jusqu’à trois types de tri par robot

Les réseaux neuronaux peuvent être 
reparamétrés pour reconnaitre de nouveaux 
matériaux en fonction de l’évolution des flux 
de déchets

Les prélèvements répondent à des priorités 
de valeur, de poids ou autres spécifications 
définies par l’opérateur
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